440 Hata izleme

Uyari mesajlari

Not: Listede ayrica sadece Olay gunligunde gérilen olaylar da bulunur.

veya motor kablosunda top-
raklama hatasina bagh olarak
yuk dengesizligi tespit etti.

Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tili)
64FF | Hata resetleme Panelden, Siriict dizenleyici | Olay. Yalnizca bilgilendirici.
bilgisayar uygulamasindan,
haberlesmeden veya G/C'den
bir hata resetlendi.
A2A1 | Akim kalibrasyonu Akim ofseti ve kazang 6lgim Bilgilendirici uyari. (Bkz. 99.13 ID run talep
kalibrasyonu bir sonraki start edildi parametresi.)
sonrasinda gergeklestirilecek-
tir.
A2B1 | Asiri akim Cikis akimi, dahili hata seviye- | Motor yukini kontrol edin.
sini agmis. 23 Hiz referans rampasi (hiz kontrolii)
Gergek asiri akim durumuna | veya 28 Frekans referans zinciri (frekans
ek olarak, bir topraklama kontroll) parametre grubundaki hizlanma
hatasi veya besleme fazi surelerini kontrol edin. Ayrica 46.01 Hiz
kaybi da bu uyariya neden Olceklendirme, 46.02 Frekans olgeklen-
olabilir. dirme ve 46.03 Moment 6l¢eklendirme
parametrelerini de kontrol edin.
Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
Ucgenlyildiz baglantisi dahil) kontrol edin.
Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini dlgcerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Sirtctinin Donanim el
kitab/'nda Elektriksel Kurulum bdlimu Ter-
tibat yalitimmin kontrol edilmesi kismina
bakin.
Motor kablosunda acilan veya kapanan
kontaktdr olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 Motor verileri baslan-
gi¢ verilerinin motor tip plakasindakiler ile
ayni olup olmadigini kontrol edin.
Motor kablosunda gug faktori diizeltme
kondansatoérl veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.
A2B3 | Topraklama kacagi Siruct muhtemelen motor Motor kablosunda guc faktori diizeltme

kondansatérii veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini dlgcerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Suricinin Donanim el
kitabr'nda Elektriksel Kurulum bélimu Ter-
tibat yalitimmin kontrol edilmesi kismina
bakin. Bir topraklama hatasi bulunduysa,
motor kablosunu ve/veya motoru tamir
edin ya da dedgistirin.

Eger topraklama hatasi belirlenemediyse
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gecin.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
A2B4 | Kisa devre Motor kablolarinda veya Motoru ve motor kablosunu kablolama
motorda kisa devre. hatasi bakimindan kontrol edin.
Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
Ucgenlyildiz baglantisi dahil) kontrol edin.
Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini 6lcerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Sturtcunin Donan/m el
kitabrnda Elektriksel Kurulum bolimu Ter-
tibat yalitrmimin kontrol edilmesi kismina
bakin.
Motor kablosunda gii¢ faktori dizeltme
kondansatéri veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.
A2BA | IGBT asiri yuki IGBT kutu baglantisi asiri Motor kablosunu kontrol edin.
sicakligl. Bu uyar IGBT'leri | Ortam kosullarini kontrol edin.
korur ve motor kablosunda bir | Hava akigini ve fanin galismasini kontrol
kisa devre ile etkinlestirilebilir. | ggin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor glctinU sirtci guciyle karsilastirin,
A3Al | DC baglantisi asiri Ara devre DC gerilimi ¢ok yuk- | Besleme gerilimi ayarini (parametre 95.01
gerilimi sek (surtci dururken). Besleme gerilimi) kontrol edin. Parametre-
A3A2 | DC baglantisi disik | Ara devre DC gerilimi ¢ok nin yanlis axarla_nmas durumundg, mo:u.)-.
gerilimi dusiik (sarci dururken). run kontrolstiz bir seklld_e h|z_Ianab|Iecgg|n|
ya da fren kiyici veya direncine asiri yuk-
A3AA | DC sarj olmadi Ara DC devresinin gerilimi lenme olabilecegini unutmayin.
heniiz calisma seviyesine Besleme gerilimini kontrol edin.
yukselmemistir. Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
cisi ile iletisime gecin.
A490 | Hatal sicakhk Yanlis adaptor kurulumu 35.11 ve 35.21 sicaklik kaynagi paramet-
sensoril ayari nedeniyle sicaklik denetlene- | relerinin ayarlarini kontrol edin.
miyor.
A491 | Harici sicaklik 1 Olciilen sicaklik 1 uyari limitini | 35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin
(Duizenlenebilir mesaj asti. degerini kontrol edin.
metni) Motorun (veya sicakligi 6lctlen diger ekip-
manlarin) sogutma sistemini kontrol edin.
35.13 Sicaklik 1 uyars limiti degerini kontrol
edin.
A492 | Harici sicaklik 2 Olciilen sicaklik 2 uyar limitini | 35.03 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin
(Diizenlenebilir mesaj astl. degerini kontrol edin.
metni) Motorun (veya sicakligi 6lctlen diger ekip-
manlarin) sogutma sistemini kontrol edin.
35.23 Sicaklik 2 uyars limiti degerini kontrol
edin.
A4A0 | Denetleme panosu Kontrol dnitesi sicakhgi ¢cok Yardimci kodu kontrol edin. Her kod icin

sicakhgi

yiksek.

asagida verilmis olan eylemlere bakin.

(yok)

Sicaklik uyari limitinin Gze-
rinde

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.

Sogutma blodu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Termistor kirllmig

Kontrol Unitesinin degistirilmesi icin ABB
servis temsilcisi ile temasa gecin.
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Kod
(onal-
tili)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A4A1 | IGBT asiri sicakhgi

Tahmini striicl IGBT sicakhgi
asir yiksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin ¢calismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gucuni surucu glcuyle karsilastirin.

A4A9 | Sogutma

Sirtct modula asin sicakhig.

Ortam sicakhgini kontrol edin. Sicakhk
40°C/104°F veya 50°C/122°F degerini
asarsa, yuk akiminin strictntin dusurdl-
mis ylk kapasitesini asmadigindan emin
olun. Tum P55 kasalarinda deger kaybi
sicakliklarini kontrol edin. Surtcinun
Donanim el kitabr'nda Teknik veriler
bolimu Deger kaybr kismina bakin.
Sirtict moduli sogutma hava akisini ve
fan calismasini kontrol edin.

Sirtict moduli kabininde ve sogutma blo-
gunda birikmis toz olup olmadigini kontrol
edin. Gerektiginde temizleyin.

A4BO | Asiri sicakhk

Gug Unitesi moduld asiri
sicakhgr.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glctini surlct gucuyle karsilastirin.
(1: U-fazi, 2: V-fazi, 3: W-fazi, 4: INT karti,
6: Hava girisi (sensor INT karti X10'a
bagl), 7: PCB bélmesi fani veya glc bes-
leme karti, FA: Ortam sicakligr)

A4B1 | Asin sicaklik farki

Farkl fazlardaki IGBT'ler ara-
sindaki yiksek sicaklik farki.

Motor kablosunu kontrol edin.

Sirtct moduliiniin sogutmasini kontrol
edin.

A4F6 | IGBT sicakhgi

Siruci IGBT sicakhigi asiri
yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin ¢calismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glctinil siiriict guclyle karsilastirin.

A5A0 | Guvenli moment
kapatma
Programlanabilir uyart:
31.22 STO gosterge

calistirma/durdurma

Guvenli moment kapatma
fonksiyonu etkin, yani STO
konektoriine bagli glivenlik
devresi sinyalleri kaybolmus.

Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
edin. Daha fazla bilgi i¢in, sUrtctndn
Donanim el kitabr'nda Guvenli moment
kapatma fonksiyonu boélimine ve 31.22
STO gosterge calistirma/durdurma para-
metresinin (sayfa 284) tanimina bakin.
95.04 Kontrol kart/ beslemesi parametresi-
nin degerini kontrol edin.

ASEA | Olgiim devresi

sicakhgi

Sdrdcunin dahili sicakhk 6l¢u-
muyle ilgili sorun.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

ASEB [ PU karti gli¢ hatasi

Gucg Unitesi gu¢ besleme
hatasi.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

ASED | Olgiim devresi ADC

Olgum devresi hatasi.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

ASEE | Olgiim devresi DFF

Olcum devresi hatasi.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
A5EF | PU durumu geri Cikis fazlarindan gelen durum | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
bildirimi geri bildirimi kontrol sinyalleri
ile uyusmuyor.
AS5F0 | Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim sinya-
lini kontrol edin.
A682 | Flas silme hizi asti Flas bellek (bellek tnitesin- 96.07 parametresi tarafindan gereksiz
deki) cok sik silinerek bellegin | parametre kaydetmelerinden veya déngi-
Omrinu riske atiyor. sel parametre yazmalarindan (parametre-
ler Gzerinden kullanici kaydedicisini
tetiklemek gibi) kaginin.
Yardimci kodu kontrol edin (XYYY YZzZ
formatr). “X” uyarinin kaynagdini belirtir
(1: genel flas silme denetimi). “ZZZ" uya-
riyi olusturan flag alt sektdér numarasini
belirtir.
A6A4 | Motor nominal degeri | Motor parametreleri yanhs Yardimci kodu kontrol edin. Her kod icin
ayarlandi. asagida verilmis olan eylemlere bakin.
Sirtct dogru sekilde boyut-
landiriimamis.
0001 | Kayma frekansi ¢ok kiguk. Gruplar 98 ve 99'daki motor konfigiirasyon
0002 | Senkron ve nominal hizlar cok p?r?m“etr“elermm aya_rlarlnvl kontrql edin.
farkll. Surldcunln, motor icin dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
0003 [ Nominal hiz 1 kutup ciftli edin.
senkron hizdan daha yuksek.
0004 | Nominal akim limitlerin
disinda
0005 | Nominal gerilim limitlerin
disinda.
0006 | Nominal gu¢ goérulen gugten
daha yuksek.
0007 | Nominal gii¢, nominal hiz ve
momentle tutarh degil.
A6A5 | Motor verisi yok Grup 99 parametreleri ayar- Gerekli tim grup 99 parametrelerinin ayar-
lanmamis. lanmis olup olmadigini kontrol edin.
Not: Bu uyarinin, baslangigta gérinmesi
ve motor verisi girilene kadar devam
etmesi normaldir.
ABA6 | Gerilim kategorisi Gerilim kategorisi tanimlan- 95.01 Besleme gerilimi parametresindeki
secilmedi madi. gerilim kategorisini ayarlayin.
ABA7 | Sistem saati Sistem saati ayarlanmad. Sistem saatini manuel olarak ayarlayin
ayarlanmadi Zamanlamal fonksiyonlar kul- | veya saati senkronize etmek igin paneli
lanilamiyor ve ariza kayit suriicliye baglayin. Temel panel kullanil-
tarihleri dogru degil. diysa, saati EFB Uzerinden veya bir haber-
lesme moduliiyle senkronize edin.
Zamanlamal fonksiyonlar kullaniimiyorsa
devre disi birakmak i¢in 34.10 Zamanla-
yici fonksiyonlarr etkinlestir parametresini
Devre disi olarak ayarlayin.
A6BO0 | Kullanici kilidi agik. Kullanici kilidi acik, yani kulla- | 96.02 Sifre kodu parametresine gecersiz

nici kilidi yapilandirma para-
metreleri 96.100...96.102
goralur.

bir parola girerek kullanici kilidini kapatin.
Bkz. bolim Kullanicr kilidi (sayfa 172).
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veya fren kiyici kontrol hatasi.
R6 veya daha blyuk kasalar
icin.

Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tili)

A6B1 | Kullanici parolasi 96.100 parametresine yeni bir | 96.101 parametresine ayni kodu girerek

onaylanmadi parola girilmis ama 96.101 yeni parolay! dogrulayin. iptal etmek igin,
parametresinde dogrulanma- | yeni kodu dogrulamadan kullanici kilidini
mis. kapatin. Bkz. bolim Kullanscs kilidi

(sayfa 172).
A6D1 | FBAA parametresi Sdrlcd, bir PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.

cakismasi istenen bir islevsellije sahip 50 Haberlesme adaptorii (FBA) para-
degil veya istenen iglevsellik | metre gruplarinin ayarlarini kontrol edin.
etkinlestirilmemis.

ABE5 | Al parametreleri Bir analog girisin akim/gerilim | Olay gunligini yardimei kod bakimindan
donanim ayari parametre kontrol edin. Kod, ayarlari ¢cakisan analog
ayarlari ile uyusmuyor. girisini belirtir.

Donanim ayarini (surtict kontrol Unite-
sinde) ya da 12.15/12.25 parametresini
ayarlayin.

Not: Donanim ayarlarindaki herhangi bir
degisikligi gecerli kilmak icin kontrol Unite-
sinin yeniden baslatiimasi (gug¢ ¢evrimi
yapilarak ya da 96.08 Kontrol kart/ ytk-
leme parametresi ile) gerekir.

ABE6 | ULC yapilandirmasi Kullanici yik egrisi yapilan- Yardimci kodu kontrol edin (XXXX 2zZz7z
dirma hatasi. formati). “2ZZZZ" sorunu gosterir (her bir

kod icin asagidaki eylemlere bakin).

0000 | Hiz noktalari tutarsiz. Her bir hiz noktasinin (parametreler
37.11...37.15) 6nceki noktadan daha yuk-
sek bir degere sahip oldugunu kontrol
edin.

0001 | Frekans noktalari tutarsiz. Her bir frekans noktasinin (parametreler
37.20...37.16) dnceki noktadan daha yuk-
sek bir degere sahip oldugunu kontrol
edin.

0002 | Duslik yuk noktasi asiri yik Her bir asiri yiik noktasinin (parametreler

noktasinin Uzerinde. 37.31...37.35) karsilik gelen dusiuk yuk
- P noktasindan (37.21...37.25) daha yiksek

0003 | Asin yak noktasi distk yuk bir degere sahip oldugunu kontrol edin.

noktasinin altinda.

A780 | Motor sikismasi Motor, 6rnegin asiri yik veya | Motor yukini ve sdriiciniin nominal

Programlanabilir uyari: yetersiz motor glict sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonksiyonu | sikisma bolgesinde calisiyor. | Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.
A783 | Motor da asiri yuk Motor sicakligi cok yuksek. Asiri yuklir motoru kontrol edin.
Motorda asiri yik fonksiyonu igin kullani-
lan parametreleri ayarlayin:
(35.51...35.53) ve 35.55...35.56.

A792 | Fren direnci kablolari | Fren direncinde kisa devre Fren kiyici ve fren direnci baglantisini

kontrol edin.

Fren direncinin hasarsiz oldugundan emin
olun.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

A793 | BR asiri sicakligi Fren direnci sicakhgi, 43.12 Sdructyu durdurun. Direncin sogumasini

Fren direnci uyar: limiti para- | bekleyin.
metresi ile tanimlanan uyar | Direng asin yiik koruma fonksiyonu ayarla-
limitini ast. rini kontrol edin (parametre grubu 43 Fren
kiyici).
Uyar limiti ayarini kontrol edin, 43.12 Fren
direnci uyarr limiti parametresi.
Direncin uygun sekilde boyutlandiriidigini
kontrol edin.
Fren dongusunin izin verilen limitler iginde
oldugundan emin olun.

A794 | BR verisi Fren direnci verisi girilmedi. Direnc verisi ayarlarinin biri veya birden
fazlasi (43.08...43.10 parametreleri) yan-
lis. Parametre yardimci kod tarafindan
belirlenir.

0000 0001 | Direnc degeri ¢cok dusik. 43.10 degerini kontrol edin.

0000 0002 | Termik zaman sabiti verilmedi. | 43.08 deg@erini kontrol edin.

0000 0003 | Maksimum surekli gug veril- 43.09 degerini kontrol edin.

medi.
A79C [ BC IGBT asir Fren kiyici IGBT sicakligi Kiyiclyl sogumaya birakin.
sicakhg dahili uyari limitini asti. Ortam sicakhiginin asiri olup olmadigini

kontrol edin.
Sogutma fani arizasi olup olmadigini kont-
rol edin.
Hava akisinda engel olup olmadigini kont-
rol edin.
Kabin boyutlandirmasini ve sogutmasini
kontrol edin.
Direnc asiri yuk koruma islevi ayarlarini
kontrol edin (43.06...43.10 parametreleri).
Kullanilan kiyici igin izin verilen minimum
diren¢ degerini kontrol edin.
Fren donglsunin izin verilen limitler icinde
oldugundan emin olun.
Surlct besleme AC geriliminin asiri olup
olmadigini kontrol edin.

A7A2 | Mekanik fren agcma Fren agma sirasinda mekanik | Mekanik fren baglantisini kontrol edin.

basarisiz fren onayinin durumu bekle- | 44 Mekanik fren kontrolii parametre gru-
nen sekilde degil. bundaki mekanik fren ayarlarini kontrol
edin.
Onay sinyalinin gercek fren durumuna
uygun oldugunu kontrol edin.
A7AB | Genigletme G/C G/C modiili cihaza bagh degil | G/C moduliunin cihaza bagl olduguna

konfigurasyonu hatasi

veya parametrelendirme bagh
G/C moddulu ile ¢akisiyor.

emin olun.

Var olmayan G/C parametrelerine bagl
hicbir parametre olmadigini kontrol edin.
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bir frekans sinyali baglandi-
ginda dnerilenden daha hizh
durum degistiriyor. Rélenin kul-
lanim émri yakinda asilacak.

Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
A7C1 | FBAA letisimi Sdricl ile haberlesme adap- | Haberlesme iletisim durumunu kontrol
Programlanabilir uyari: tor moduli A veya PLC ile edin. Haberlesme arabiriminin kullanici
50.02 FBA A iletisim haberlesme adaptér modili A | belgelerine bakin.
kaybi fonksiyonu arasindaki déngusel iletisim | 50 Haberlesme adaptorii (FBA), 51 FBA A
kayboldu. ayarlars, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢/ikisi parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
iletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.
A7CE | EFB iletisim kaybi Dahili haberlesme (EFB) ileti- | Haberlesme master durumunu (cevri-
Programlanabilir uyari: siminde iletisim kesintisi. mici/cevrimdisi/hata vb.) kontrol edin.
58.14 lletisim kaybi Kontrol Uinitesindeki EIA-485/X5 terminal-
eylemi leri 29, 30 ve 31'e kablo baglantilarini
kontrol edin.
ATEE | Panel kaybi Sdrdci igin aktif kontrol PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
Programlanabilir uyari: konumu olarak secilmis bir kontrol edin.
49.05 lletisim kaybs kontrol paneli veya PC araci | Kontrol paneli konektdriinii kontrol edin.
eylemi iletisimi kesmis. Kullaniliyorsa, montaj platformunu kontrol
edin.
Kontrol panelinin baglantisini sokin ve
tekrar baglayin.
A88F | Sogutma fani Bakim zamanlayicisi limiti Sogutma fanini degistirmeyi diistintin.
asild. Parametre 05.04 Fan calisma siresi
sayacs sogutma faninin galisma suresini
gOsterir.
A8A0 | Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris | Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
Programlanabilir uyari: icin belirtilen limitlerin disinda. | edin.
12.03 Al denetim Girise bagh kablolari kontrol edin.
fonksiyonu 12 Standart Al parametre grubundaki giri-
sin minimum ve maksimum limitlerini kont-
rol edin.
A8A1 | RO 6mrl uyarisi Roéle onerilen durum degis- Kontrol Unitesini degistirin veya réle ¢iki-
tirme sayisindan daha fazla sini kullanmay! birakin.
durum degistirdi.
0001 | Role ¢ikisi 1 Kontrol nitesini degistirin veya role ¢ikisi
1'i kullanmay! birakin.
0002 | Role cikisi 2 Kontrol Unitesini degistirin veya réle cikisi
2'i kullanmay! birakin.
0003 | Rale ¢ikisi 3 Kontrol (nitesini degistirin veya réle ¢ikisi
3'i kullanmayi birakin.
A8A2 | RO degistirme uyarisi | Réle ¢ikisi 6rn. hizli degisen Role ¢ikisi kaynagina bagl olan sinyali

daha az siklikla degisen bir sinyalle degis-
tirin.

0001 | Rale ¢ikisi 1 10.24 RO1 kaynag: parametresiyle farkli
bir sinyal secin.

0002 | Rdle cikisi 2 10.27 RO2 kaynag: parametresiyle farkli
bir sinyal secin.

0003 | Rale ¢ikisi 3 10.30 RO3 kaynag: parametresiyle farkli

bir sinyal secin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

A8BO | ABB Sinyal denetimi 1 | Sinyal denetim fonksiyonu 1 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.07 Denetim 1 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.06 Denetim 1 eylemi

A8B1 | ABB Sinyal denetimi 2 | Sinyal denetim fonksiyonu 2 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.17 Denetim 2 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.16 Denetim 2 eylemi

A8B2 | ABB Sinyal denetimi 3 | Sinyal denetim fonksiyonu 3 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.27 Denetim 3 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.26 Denetim 3 eylemi

A8B3 | ABB Sinyal denetimi 4 | Sinyal denetim fonksiyonu 4 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.37 Denetim 4 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.36 Denetim 4 eylemi

A8B4 | ABB Sinyal denetimi 5 | Sinyal denetim fonksiyonu 5 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.47 Denetim 5 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.46 Denetim 5 eylemi

A8B5 | ABB Sinyal denetimi 6 | Sinyal denetim fonksiyonu 6 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenehbilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.57 Denetim 6 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.56 Denetim 6 eylemi

A8BE | ULC asiri yuk uyarisi | Secilen sinyal kullanici asiri izlenen sinyali arttiran galisma kosullarini
Programlanabilir hata: yuk egrisini asti. kontrol edin (6rne@in, moment veya akim
37.03 ULC asir yik izleniyorsa motorun yiklenmesi).
iglemleri Yiik egrisinin tanimini kontrol edin (para-

metre grubu 37 Kull. YUk egrisi).

A8BF [ ULC dusuk yuk Secilen sinyal kullanici diisiik | izlenen sinyali azaltan ¢calisma kosullarini
uyarisi yik egrisinin altina indi. kontrol edin (6rne@in, moment veya akim
Programlanabilir hata: izleniyorsa yuk kaybi).

37.04 ULC distk yuk Yiik egrisinin tanimini kontrol edin (para-
iglemleri metre grubu 37 Kull. Yuk egrisi).

A981 | Harici uyari 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.

(Duizenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynags parametresinin
metni) - ayarini kontrol edin.

Programlanabilir uyari:

31.01 Harici olay 1

kaynag/

31.02 Harici olay 1 turt

A982 | Harici uyari 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.

(Diizenlenebilir mesaj 31.03 Harici olay 2 kaynag/ parametresinin
metni) ayarini kontrol edin.

Programlanabilir uyari:
31.03 Harici olay 2
kaynag/

31.04 Harici olay 2 turt
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tili)
A983 [ Harici uyari 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynagd: parametresinin
metni) - ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyart:
31.05 Harici olay 3
kaynag/
31.06 Harici olay 3 tlrt
A984 | Harici uyari 4 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynagr parametresinin
metni) - ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyart:
31.07 Harici olay 4
kaynag/
31.08 Harici olay 4 turt
A985 | Harici uyar 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.09 Harici olay 5 kaynagr parametresinin
metni) - ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.09 Harici olay 5
kaynagr
31.10 Harici olay 5 turt
AF88 | Mevsim Onceki mevsimden énce bas- | Mevsimleri artan baslangig tarihleriyle kon-
konfigiirasyonu layan bir mevsim yapilandirdi- | figlre edin, bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangi¢
uyarisi niz. tarihi...34.63 Mevsim 4 baslang¢ tarihi
parametreleri.
AF90 [ Hiz kontrolori Hiz kontrolorii otomatik ayar | Yardimci kodu kontrol edin (XXXX YYYY
otomatik ayari rutini basariyla tamamlan- formati). “YYYY” sorunu gdésterir (her bir
madi. kod icin asagidaki eylemlere bakin).

0000 | Suriict otomatik ayar rutini bit- | Otomatik ayari basarili olana dek tekrarla-
meden dnce durduruldu. yin.

0001 | Sdriict baslatildl, ancak oto- | Otomatik ayar calismasinin 6n kosullarinin
matik ayar komutunu izlemeye | karsilandigindan emin olun. Bkz. bolim
hazir degil. Otomatik ayar rutinini etkinlestirmeden

once (sayfa 123).

0002 | Suriict maksimum hiza ulas- | Moment adimini (parameter 25.38) azalt
madan dnce gerekli moment | veya hiz adimini (25.39) arttir.
referansina ulasilamiyor.

0003 | Motor maksimum/minimum Moment adimini (parameter 25.38) arttir
hiza hizlanamiyor/yavaslaya- | veya hiz adimini (25.39) azalt.
miyor.

0005 | Motor tam otomatik ayar Moment adimini (parameter 25.38) veya
momentiyle yavaslayamiyor. hiz adimini (25.39) azalt.

AFAA | Otomatik reset Bir hata otomatik olarak reset- | Bilgilendirici uyari. 31 Hata fonksiyonlar/
lenmek Uzere. parametre grubundaki ayarlara bakin.
AFE1 | Acil stop (off2) Sirucu bir acil stop (mod Calismaya devam etmenin giivenli olup
secimi off2) komutu ald1. olmadigini kontrol edin. Ardindan acil stop
AFE2 | Acil stop (offl veya Sdricu bir acil stop (mod o!ugm'gs"m!.te"krar F‘O""a' pozisyonuna geti-
. rin. Surdicllyd yeniden baslatin.
off3) secimi off1 veya off3) komutu : ) B
aldr. Acil stop uygun sekilde gérev yapmadiysa,
21.05 Acil stop kaynag: parametresi ile
secilen kaynagi kontrol edin.
AFE9 | Start gecikmesi Start gecikmesi etkin ve Bilgilendirici uyari. Bkz. parametre 21.22
sdrtct motoru 6nceden Start gecikmesi.
tanimlanmis bir gecikmeden
sonra start edecek.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

AFEB | Calisma izni yok Calisma izni sinyali alinmadi. | 20.12 Calisma izni 1 kaynag/ parametresi-
nin ayarini kontrol edin. Sinyali acin (6rn
haberlesme Kontrol Word'linde) veya seci-
len kaynagin kablolarini kontrol edin.

AFED | Dondirme izni Dondirme izni sinyali 120 Doéndirme izni sinyalini agin (6rn. dijital

saniyelik sabit bir zaman girislerde).

gecikmesinde alinmadi. 20.22 Déndurme izni parametresinin aya-
rini (ve bu parametre ile segilen kaynagi)
kontrol edin.

AFF6 | Tanimlama Bir sonraki start sirasinda Bilgilendirici uyart.

calistirmasi Motor ID run gerceklestirile-
cek.

AFF8 | Motor isitma etkin On isitma gerceklestiriliyor Bilgilendirici uyari.

Motor 6n 1sitma etkin. 21.16 On /sitma
akimi. parametresi tarafindan belirtilen
akim motordan gegciyor.

B5A0 | STO olayi Guvenli moment kapatma Bilgilendirici uyart.

Programlanabilir olay: fonksiyonu etkin, yani STO Guvenlik devresi baglantilarini kontrol

31.22 STO gésterge konektorine bagh gtvenlik edin. Daha fazla bilgi icin, suriictiniin

¢alistirma/durdurma devresi sinyalleri kaybolmus. | Donanim el kitabrnda Giivenli moment
kapatma fonksiyonu bélimiine ve 31.22
STO gosterge ¢alistirma/durdurma para-
metresinin (sayfa 284) tanimina bakin.

D501 | Daha fazla Kilitli olduklari veya Hand Kiliti PFC motoru olmadigini kontrol edin,

kullanilabilir PFC modunda olduklarindan daha | bkz. parametreler 76.81...76.84.
motoru yok fazla PFC motoru baslatilami- | Tiim motorlar kullanimdaysa, PFC sistemi
yor. talebi karsilamak igin uygun sekilde boyut-
landirilmamistir.

D502 | Tum motorlar kilitli PFC sistemindeki tim motor- | Kilitli PFC motoru olmadigini kontrol edin,

lar Kilitli. bkz. parametreler 76.81...76.84.

D503 | VSD kontrolli PFC Siructye bagh olan motor Siruciye bagh olan motor kilitli ve bu yiiz-

motoru Kkilitli

kilitli (kullanilamiyor).

den baslatilamiyor.

Sirucu tarafindan kontrol edilen PFC
motorunu baslatmak icin ilgili kilidi kaldirin.
Bkz. parametreler 76.81...76.84.
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Hata mesajlar

Kod
(onal-
tili)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

1080

Yedekleme/Geri
ylukleme zaman asimi

Panel veya PC araci, yedek-
leme yapilirken ya da geri
yUklenirken suriictyle ileti-
simde basarisiz oldu.

Tekrar yedekleme veya geri yikleme talep
edin.

1081

Tip hatasi

Sdrici yazilimi surticuniin
tipini okuyamadi.

Sdricinin tipi tekrar okumasini sagla-
mak icin hatayi resetleyin.

Hata yeniden gorunurse, sirucuye gug
gevrimi yapin. Bu islemi tekrar etmeniz
gerekebilir. Hata devam ediyorsa, yerel
ABB temsilciniz ile iletisime gegin.

2310

Asir akim

Cikis akimi, dahili hata seviye-
sini asmis.

Gercgek asiri akim durumuna
ek olarak, bir topraklama
hatasi veya besleme fazi
kaybi da bu hataya neden ola-
bilir.

Motor yukinu kontrol edin.

23 Hiz referansi rampass (hiz kontrolii)
veya 28 Frekans referans zinciri (frekans
kontroll) parametre grubundaki hizlanma
surelerini kontrol edin. Ayrica 46.01 Hiz
Olceklendirme, 46.02 Frekans dlgeklen-
dirme ve 46.03 Moment 6l¢eklendirme
parametrelerini de kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
Ucgenlyildiz baglantisi dahil) kontrol edin.
Motor kablosunda acilan veya kapanan
kontaktdr olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 baslangi¢ verilerinin
motor tip plakasindakiler ile ayni olup
olmadigini kontrol edin.

Motor kablosunda gic faktori diizeltme
kondansatérl veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini 6lcerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Strdciinin Donan/m el
kitabrnda Elektriksel Kurulum bélima Ter-
tibat yalitimmin kontrol edilmesi kismina
bakin.

2340

Kisa devre

Motor kablolarinda veya
motorda kisa devre

Motoru ve motor kablosunu kablolama
hatasi bakimindan kontrol edin.

Motor kablosunda gic faktori diizeltme
kondansatérii veya dalga emici bulunma-
diindan emin olun.

Suruclndn enerjisini kapatip acin.

2381

IGBT asin yuku

IGBT kutu baglantisi asiri
sicakhgi. Bu hata IGBT'leri
korur ve motor kablosunda bir
kisa devre ile etkinlestirilebilir.

Motor kablosunu kontrol edin.
Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glicind striici guctyle karsilastirin.

3130

Giris faz kaybi
Programlanabilir hata

Ara devre DC gerilimi, eksik
giris besleme hatti fazi veya
yanmis sigorta nedeniyle sali-
nim yapmakta.

Giris guicl hatti sigortalarini kontrol edin.
Gevsek gig¢ kablosu baglantisi olup olma-
digini kontrol edin.

Giris glict besleme dengesizligini kontrol
edin.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
3181 | Kablolama veya Hatali giris besleme ve motor | Giris besleme baglantilarini kontrol edin.
topraklama hatasi kablo baglantisi (6rnegin, giris
Programlanabilir hata: besleme kablosu surtci
31.23 Kablolama veya motor baglantisina baglan-
topraklama hatas/ mis).
3210 | DC baglantisi asiri Ara devrede asirt DC gerilimi | Asiri gerilim kontroliniin (30.30 Yuksek
gerilimi gerilim kontrol parametresi) acik oldu-
gundan emin olun.
Besleme geriliminin striict nominal giris
gerilimine uygun oldugunu kontrol edin.
Besleme hattini statik veya gegici asiri
gerilim bakimindan kontrol edin.
Fren kiyiciyi ve fren direncini (mevcut ise)
kontrol edin.
Yavaglama rampasini kontrol edin.
Serbest durus fonksiyonunu (mevcutsa)
kullanin.
Surdclyu fren kiyici ve fren direnci ile tek-
rar galistirin.
Fren direncinin diizgin boyutlandinildigini
ve direncin surtct icin kabul edilebilir ara-
likta oldugunu kontrol edin.
3220 | DC baglantisi dusiik | Eksik besleme fazi, sigorta Besleme kablolarini, sigortalari ve anah-
gerilimi yanmasi veya dogrultucu kép- | tarlama diizenegini kontrol edin.
ristindeki hata sebebiyle ara
devre DC gerilimi yetersiz.
3381 | Cikis fazi kaybi Eksik motor baglantisi nede- | Motor kablosunu baglayin.
Programlanabilir hata: niyle motor devresi hatasi (Ug¢
31.19 Motor faz kaybi fazin timu bagh degil).
4110 | Kontrol karti sicakhgi | Kontrol tnitesi sicaklii cok Siricinin uygun sekilde sogutuldugunu
yuksek. kontrol edin.
Yardimci sogutma fanini kontrol edin.
4210 | IGBT asiri sicakhgi Tahmini suriict IGBT sicakhgi | Ortam kosullarini kontrol edin.
asir yuksek. Hava akisini ve fanin calismasini kontrol
edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor giiciin( surtict guiciyle karsilastirin.
4290 | Sogutma Sdrictd modili asin sicakhgr. | Ortam sicakligini kontrol edin. Sicakhk

40°C/104°F veya 50°C/122°F degerini
asarsa, yuk akiminin siriiciiniin dusural-
mis yik kapasitesini asmadigindan emin
olun. Tim P55 kasalarinda deger kaybi
sicakliklarini kontrol edin. Suricinin
Donan/m el kitabr/nda Teknik veriler
boélimu Deger kaybs kismina bakin.
Sirtct modili sogutma hava akisini ve
fan calismasini kontrol edin.

Sirtct modill kabininde ve sogutma blo-
gunda birikmis toz olup olmadigini kontrol
edin. Gerektiginde temizleyin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

42F1 | IGBT sicakhgi Siruci IGBT sicakhigi asiri Ortam kosullarini kontrol edin.
yuksek. Hava akisini ve fanin ¢alismasini kontrol

edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gucuni sriict guctyle karsilastirin.

4310 | Asiri sicaklik Gug¢ Unitesi modull asiri Bkz. A4B0 Asirr sicaklik (sayfa 442).
sicakhgr.

4380 | Asiri sicaklik farki Farkl fazlardaki IGBT'ler ara- | Motor kablosunu kontrol edin.
sindaki yuksek sicaklik farki. | Siriicti modiiliiniin sogutmasini kontrol

edin.

4981 | Harici sicaklik 1 Olculen sicaklik 1 hata limitini | 35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin
(Diizenlenebilir mesaj ast. degerini kontrol edin.
metni) Motorun (veya sicakligi dlctilen diger ekip-

manlarin) sogutma sistemini kontrol edin.

4982 | Harici sicaklik 2 Olgtlen sicaklik 2 hata limitini | 35.03 Olgtilen sicaklik 2 parametresinin
(Duzenlenebilir mesaj asti. degderini kontrol edin.
metni) Motorun (veya sicakligi 6lgtilen diger ekip-

manlarin) sogutma sistemini kontrol edin.

5090 [ STO donanim arizasi | STO donanim teshisi, dona- Donanimi degistirmek icin, yerel ABB tem-
nim arizasi tespit etti. silcinize basvurun.

5091 | Guvenli moment Guvenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi i¢in, strictnin
Programlanabilir hata: konektortine bagh glvenlik Donanmm el kitab/'nda Guvenli moment
31.22 STO gosterge devresi sinyalleri start veya kapatma fonksiyonu bolimtiine ve 31.22
calistirma/durdurma calisma sirasinda kesilmis STO gosterge ¢alistirma/durdurma para-

durumda. metresinin (sayfa 284) tanimina bakin.
95.04 Kontrol kart/ beslemesi parametresi-
nin deg@erini kontrol edin.

5092 | PU lojik hatasi Gig unitesi bellegi silindi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5093 | Tip uyusmazhgi Sirtcinin donanimi bellekte | Strtictiniin enerjisini kapatip agin. Bu
kayith bilgiler ile uyusmuyor. islemi tekrar etmeniz gerekebilir.

Bu durum, 6rnegin bir yazilim
glncellemesi sonrasinda
meydana gelebilir.

5094 | Olgiim devresi Sirucinin dahili sicaklik 6lcu- | Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.

sicakhgi muyle ilgili sorun.

5089 | SMT devre arizasi Guvenli motor sicakhgi hatasi | Modliin réle cikisiyla STO terminali ara-
olusturuldu ve STO sindaki baglantiy kontrol edin.
olayi/hatasi/uyarisi olusturul-
madi.

Not: Sadece bir STO kanali
acildiysa, 5090 STO donan/im
arizasi hatasi olusturulur.

5098 [ G/C iletisim kaybi Standart G/C iletisim hatasi. Hatay: sifirlamayi deneyin veya siriiciye

glc cevrimi yapin.

50A0 [Fan Sogutma fani sikismis veya Fan calismasini ve baglantisini kontrol
baglh degil. edin.

Arizaliysa degistirin.

5682 | Gug Unitesi kaybi Siruci kontrol Unitesi ve gi¢c | Kontrol Unitesi ve gug¢ Unitesi arasindaki
Unitesi arasindaki iletisim baglantiyi kontrol edin.
kayip.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

5691 | Olcuim devresi ADC Olcum devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

5692 | PU karti gli¢ hatasi Gugc Unitesi glic besleme Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.

hatasi.

5693 | Olgiim devresi DFF Olcum devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5697 | Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim sinya-
lini kontrol edin.

5698 | Bilinmeyen PU hatasi | Gig Unitesi loji§i yazilim tara- | Lojigi ve yazilm uyumlulugunu kontrol

findan bilinmeyen bir hata edin.
olusturdu.

6181 | FPGAsirimi uyumlu | Yazilim ve FPGA sirimleri Kontrol Gnitesini yeniden baslatin (96.08

degil uyumlu degil. Kontrol kartr yukleme parametresini kulla-
narak veya gic¢ cevrimi yaparak). Sorun
devam ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gegin.

6306 | FBA Aesleme Haberlesme adaptori A Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

dosyasi esleme dosyasi okuma hatasi.

6481 | Task asirn yuku Dahili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol kartr yukleme parametresini kulla-
narak veya gic¢ cevrimi yaparak). Sorun
devam ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gegin.

6487 | Stack overflow Dahili hata. Kontrol tinitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol kartr yikleme parametresini kulla-
narak veya glg¢ ¢cevrimi yaparak). Sorun
devam ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gegin.

64A1 | Dahili dosya yukleme | Dosya okuma hatasi. Kontrol Uinitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol kart: yikleme parametresini kulla-
narak veya gic cevrimi yaparak). Sorun
devam ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gecin.

64A4 | Deger tipi arizasi Deger tipi yik hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

64A6 | Adaptif program Adaptif programi ¢alistirmada | Yardimci kodu kontrol edin (XXYY z2zZzz

hata.

formati).

“XX" durumun sayisini (00=temel prog-
ram) belirtir ve “YY” fonksiyon blogunun
sayisini belirtir (0000=genel hata).
"ZZZZ" sorunu belirtir.

000A

Program bozuk veya blok
mevcut degil.

Sablon programi geri yukleyin veya suri-
cuye programi indirin.

0oocC

Gereken blok girisi eksik.

Blogun girislerini kontrol edin.

000E

Program bozuk veya blok
mevcut degil.

Sablon programi geri yukleyin veya suri-
cuye programi indirin.

0011

Program cok buyuk.

Hata durana dek bloklari kaldirin.

0012

Program bos.

Programi duzeltin ve siriclye indirin.

ooicC

Programda var olmayan bir

parametre veya blok kullanildi.

Parametre referansini diizeltmek igin
programi diizenleyin veya var olan bir
blogu kullanin.

001D

Parametre segilen pim igin
gecerli degil.

Parametre referansini dizeltmek igin
programi diizenleyin.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
001E | Parametre yazma korumal Programdaki parametre referansini kontrol
oldugu icin parametre cikisi edin.
basarisiz oldu. Hedef parametreyi etkileyen diger kaynak-
lari kontrol edin.
0023 | Program dosyasi mevcut yazi- | Programi mevcut blok kiitiiphanesine ve
0024 m sirdmayle uyumlu degil. yazilim stirimine adapte edin.
Diger | — Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gecip
yardimci kodu soyleyin.
64B1 | Dahili SSW hatasi Dabhili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol kartr yikleme parametresini kulla-
narak veya gug¢ ¢evrimi yaparak). Sorun
devam ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gecin.
64B2 | Kullanici grubu hatasi | Kullanici parametre grubu Gegerli bir kullanici parametre grubu
yukleme islemi asagidaki bulundugundan emin olun. Belirli degilse,
nedenlerden dolay! basarisiz: | yeniden yukleyin.
* talep edilen grup mevcut
degil
» grup kontrol programi ile
uyumlu degil
 slrlcl yukleme sirasinda
kapandi.
64B3 | Makro Makro parametrelendirme
parametrelendirme hata verdi, 6rn. degistirilemez
hatasi parametre varsayilan degeri-
nin Gzerine yazilmaya ¢ali-
sildr.
64E1 | Kernel asir yuki isletim sistemi hatasi. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol kartr yikleme parametresini kulla-
narak veya gug¢ cevrimi yaparak). Sorun
devam ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gecin.
64B1 | Hata resetleme Bir hata resetlendi. Hata Bilgilendirici hata.
nedeni artik ortadan kalkti ve
hata sifirlamasi talep edilip
tamamlandi.
6581 | Parametre sistemi Parametre yikleme veya kayit | 96.07 Parametre manuel kayd: parametre-
islemi basarisiz. sini kullanarak bir kayit islemi zorlamayi
deneyin. Tekrar deneyin.
6591 | Yedekleme/Geri Yedek olusturma veya geri Panel veya PC yazilimi iletisimini ve hala
yukleme zaman asimi | yikleme islemi sirasinda, bir yedekleme ya da geri yikleme durumunda
panel veya PC yazilimi bu igle- | olup olmadigini kontrol edin.
min bir par¢asi olarak sird-
cuyle iletisimde basarisiz oldu.
65A1 | FBA A parametresi Sdricl, PLC tarafindan iste- | PLC programlamasini kontrol edin.
cakismasi nen bir islevsellige sahip dedil | 50 Haberlesme adaptorii (FBA) ve 51 FBA
veya istenen iglevsellik etkin- | A ayarlar/ parametre gruplarinin ayarlarini
lestirilmemis. kontrol edin.
6681 | EFB iletisim kaybi Dahili haberlesme (EFB) ileti- | Haberlesme master durumunu (gevri-
Programlanabilir hata: siminde iletisim kesintisi. migi/cevrimdisi/hata vb.) kontrol edin.
58.14 lletisim kaybr Kontrol Gnitesindeki EIA-485/X5 terminal-
eylemi leri 29, 30 ve 31'e kablo baglantilarini
kontrol edin.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
6682 | EFB konfig. dosyasi Dahili haberlesme (EFB) kon- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
figirasyon dosyasi okunami-
yor.
6683 | EFB gecersiz Dahili haberlesme (EFB) para- | 58 Dahili haberlesme parametre grubun-
parametrelendirme metre ayarlari tutarsiz veya daki ayarlari kontrol edin.
segilen protokolle uyumlu
degil.
6684 | EFB yukleme hatasi Dahili haberlesme (EFB) pro- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
tokol yazihmi yuklenemiyor.
EFB protokol yazihmiyla
suricl yazilimi arasinda
surim uyumsuzlugu.
6685 | EFB hatasi 2 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokoliin belgelerini kontrol edin.
icin ayriimistir.
6686 |EFB hatasi 3 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokolun belgelerini kontrol edin.
icin ayrilmistir.
6882 | Metin 32 bit tablosu Dabhili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam ediyorsa,
asiri akisi yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
6885 | Metin dosyasi asiri Dahili hata. Hatay resetleyin. Hata devam ediyorsa,
akisi yerel ABB temsilciniz ile iletisime gecin.
7081 | Kontrol paneli kaybi Sirdci igin aktif kontrol PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
Programlanabilir hata: konumu olarak secilmis bir kontrol edin.
49.05 lletisim kaybr kontrol paneli veya PC araci | Kontrol paneli konektériinii kontrol edin.
eylemi iletisimi kesmis. Kontrol panelinin baglantisini sokiin ve
tekrar baglayin.
7085 | Uyumsuz opsiyon Haberlesme opsiyon modili | Modull desteklenen bir tiple degistirin.
moduli desteklenmiyor.
7086 | G/C moduli Al Asiri Al'de asiri gerilim tespit edildi. | Al sinyal seviyelerini kontrol edin.
gerilimi Al, gerilim moduna gecti. Al
sinyal seviyesi kabul edilen
sinirlardayken Al otomatik ola-
rak mA moduna doner.
7121 | Motor sikismasi Motor, drnegdin asir yik veya | Motor yikini ve sirtictiiniin nominal
Programlanabilir hata: yetersiz motor glicti sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonksiyonu | sikisma bolgesinde calisiyor. | Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.
7122 | Motor da asin yik Motor sicakligi ¢cok yuksek. Asin yiklu motoru kontrol edin.
Motorda asir yik fonksiyonu igin kullani-
lan (35.51...35.53) ve 35.55...35.56.
7183 | BR asiri sicakhgi Fren direnci sicakhgi, 43.11 Sdructyu durdurun. Direncin sogumasini

Fren direnci ariza limiti para-
metresi ile tanimlanan hata
limitini astl.

bekleyin.

Direng asiri yik koruma fonksiyonu ayar-
larini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kiyici).

Hata limiti ayarini kontrol edin, 43.11 Fren
direnci ariza limiti parametresi.

Fren dongusunin izin verilen limitler igcinde
oldugundan emin olun.
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ylk egrisinin Gizerinde cok
uzun sure kaldi.

Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

7192 | BC IGBT asir Fren kiyici IGBT sicakligi Kiyiciyr sogumaya birakin.

sicakhig dahili hata sinirini agsmis. Ortam sicakhiginin asiri olup olmadigini
kontrol edin.
Sogutma fani arizasi olup olmadigini kont-
rol edin.
Hava akisinda engel olup olmadigini kont-
rol edin.
Direng asir yik koruma fonksiyonu ayar-
larini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kiyici).
Fren dénglsinin izin verilen limitler icinde
oldugundan emin olun.
Sirict besleme AC geriliminin asiri olup
olmadigini kontrol edin.

7310 | Asin hiz Yanlis ayarlanmis mini- Minimum/maksimum hiz ayarlarini kontrol
mum/maksimum hizlar, yeter- | edin, 30.11 Minimum hsz ve 30.12 Maksi-
siz fren momenti veya mum hsz parametreleri.
moment referansini kullanir- | Motor frenleme momentinin yeterliligini
ken ylkteki degisimler sebe- kontrol edin.
biyle motor, izin verilen hizdan | Fren kiyici veya direng(ler)e gerek olup
daha hizli ddnmekte. olmadigini kontrol edin.

73B0 | Acil rampasi basarisiz | Acil stop beklenen siire icinde | Onceden tanimlanan rampa surelerini
tamamlanmadi. kontrol edin (Off1 modu i¢in 23.11...23.15,

Off3 modu igin 23.23).

73F0 | Asiri frekans izin verilen maksimum ¢ikis Yardimci kodu kontrol edin.
frekansi asildi.

OxFA | Motor, hatali olarak ayarlan- Minimum/maksimum frekans ayarlarini
mis minimum/maksimum fre- | 30.13 Minimum frekans ve 30.14 Maksi-
kans ylzinden izin verilen en | mum frekansparametreleri kontrol edin.
yuksek frekanstan daha hizli | Kullanilan besleme gerilimini ve 95.01
donlyor veya motor ¢ok yiik- | Besleme gerilimi gerilim secme paramet-
sek besleme gerilimi ylzin- resini kontrol edin.
den ya da 95.01 Besleme
gerilimi parametresinde hatali
besleme gerilimi se¢imi
yluzinden hizlaniyor.

Diger | - Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gecip

yardimci kodu séyleyin.

7510 | FBA A iletisimi Sdrdcl ile haberlesme adap- | Haberlesme iletisim durumunu kontrol

Programlanabilir hata: tér modili A veya PLC ile edin. Haberlesme arabiriminin kullanici
50.02 FBA A iletisim haberlesme adaptér modili A | belgelerine bakin.
kaybs fonksiyonu arasindaki dongusel iletisim | 50 Haberlesme adaptorii (FBA), 51 FBA A
kayboldu. ayarlars, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢ikisi parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
iletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

8001 | ULC dusuk yuk hatasi | Kullanici yuk egrisi Sinyal Bkz. parametre 37.04 ULC dusuk yuk
disilk yuk egrisinin altinda islemleri.
¢ok uzun sire kald.

8002 | ULC asiri yik hatasi | Kullanici yik egrisi Sinyal asir | Bkz. parametre 37.03 ULC asirs yik islem-

leri.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
80A0 | Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris | Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
Programlanabilir hata: icin belirtilen limitlerin disinda. | edin.
12.03 Al denetim Yardimci kodu kontrol edin.
fonksiyonu Girise bagh kablolari kontrol edin.
12 Standart Al parametre grubundaki giri-
sin minimum ve maksimum limitlerini kont-
rol edin.
0001 | AllLessMIN
0002 | Al1GreaterMAX
0003 | Al2LessMIN.
0004 | Al2GreaterMAX
80B0 | Sinyal denetimi 1 Sinyal denetim fonksiyonu 1 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.07 Denetim 1 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.06 Denetim 1 eylemi
80B1 | Sinyal denetimi 2 Sinyal denetim fonksiyonu 2 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.17 Denetim 2 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.16 Denetim 2 eylemi
80B2 | Sinyal denetimi 3 Sinyal denetim fonksiyonu 3 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.27 Denetim 3 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.26 Denetim 3 eylemi
80B3 | Sinyal denetimi 4 Sinyal denetim fonksiyonu 4 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.37 Denetim 4 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.36 Denetim 4 eylemi
80B4 | Sinyal denetimi 5 Sinyal denetim fonksiyonu 5 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenehbilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.47 Denetim 5 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.46 Denetim 5 eylemi
80B5 | Sinyal denetimi 6 Sinyal denetim fonksiyonu 6 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Duizenlenehbilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.57 Denetim 6 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.56 Denetim 6 eylemi
9081 | Harici hata 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynag/ parametresi-
metni) 3 nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.01 Harici olay 1
kaynagr
31.02 Harici olay 1 turt
9082 | Harici hata 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.

(Dlzenlenebilir mesaj
metni)
Programlanabilir hata:
31.03 Harici olay 2
kaynagi

31.04 Harici olay 2 turt

31.03 Harici olay 2 kaynags parametresi-
nin ayarini kontrol edin.
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tamamlanmadi.

Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tili)
9083 | Harici hata 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynag! parametresi-
metni) - nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.05 Harici olay 3
kaynag!
31.06 Harici olay 3 tlrt
9084 | Harici hata 4 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynag/ parametresi-
metni) - nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.07 Harici olay 4
kaynag!
31.08 Harici olay 4 turt
9085 | Harici hata 5 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.09 Harici olay 5 kaynag/ parametresi-
metni) - nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.09 Harici olay 5
kaynagr
31.10 Harici olay 5 turt
FA81 | Givenli moment Guvenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma 1 etkin, yani STO devresi 1 edin. Daha fazla bilgi i¢in, surticinlin
kesilmis. Donanim el kitabr'nda Giivenli moment
FA82 | Guvenli moment Guvenli moment kapatma kapatrr.].a fonksiyonu bolimune ve 31.22
. ) ) STO gosterge calistirma/durdurma para-
kapatma 2 etkin, yani STO devresi 2 e ’ bak
kesilmis. metresinin (sayfa 284) tanimina bakin.
95.04 Kontrol kartr beslemesi parametresi-
nin degerini kontrol edin.
FF61 |ID run Motor ID run islemi basariyla | 99 Motor verileri parametre grubundaki

nominal motor degerlerini kontrol edin.
Sirtclye harici kontrol sistemi bagh olma-
digini kontrol edin.

Sdrictye (ve ayr olarak gug saglaniyorsa
kontrol Unitesine) gii¢ cevrimi yapin.
Calisma limitlerinin ID run isleminin
tamamlanmasini engellemedigini kontrol
edin. Parametrelerin varsayilan ayarlarini
geri yikleyin ve tekrar deneyin.

Motor saftinin kilitli olmadigini kontrol
edin.

Yardimci kodu kontrol edin. Kodun ikinci
numarasi sorunu gosterir (her bir kod icin
asagidaki eylemlere bakin).

0001

Maksimum akim limiti cok
disik.

99.06 Motor nominal akims ve 30.17 Mak-
simum ak/im parametrelerinin ayarlarini
kontrol edin. 30.17 > 99.06 oldugundan
emin olun.

Sdrdcunldn, motora gore dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
0002 | Maksimum hiz limiti veya Parametrelerin ayarlarini kontrol edin.
hesaplanan alan zayiflama e 30.11 Minimum hsz
noktasi cok disuk. + 30.12 Maksimum hiz
* 99.07 Motor nominal gerilimi
* 99.08 Motor nominal frekans/
* 99.09 Motor nominal hizi.
Asagidakilerden emin olun:
» 30.12 > (0.55 % 99.09) > (0.50 x senkro-
nize hiz)
e 30.11 <0, ve
* besleme gerilimi > (0.66 x 99.07).
0003 | Maksimum moment limiti cok | 99.12 Nominal motor momenti parametre-
dusuk. sinin ayarlarini ve 30 Limitler grubundaki
moment limitlerini kontrol edin.
Gecerli maksimum moment limitinin
%100'den buyik oldugundan emin olun.
0004 | Gegerli 6lctim kalibrasyonu Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
makul bir sure i¢inde tamam-
lanmadi.
0005...0008 | Dahili hata. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
0009 | (Sadece asenkron motorlar) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
Hizlanma makul bir stre
icinde tamamlanmadi.
000A | (Sadece asenkron motorlar) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
Yavaglama makul bir stre
icinde tamamlanmadi.
000B | (Sadece asenkron motorlar) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
Tanimlama calismasi sira-
sinda hiz sifira dista.
000C | (Sadece sabit miknatisl motorlar) | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
ilk hizlanma makul bir siire
icinde tamamlanmadi.
000D | (Sadece sabit miknatish Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.
motorlar)
ikinci hizlanma makul bir siire
icinde tamamlanmadi.
00OE...0010 | Dahili hata. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0011 | (Sadece senkron reliktans Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.
motorlar)
Pals testi hatasi.
0012 | Motor gelismis dururken Motor ve siricu boyutlarinin uyumlu oldu-
tanimlama ¢alismasi icin ¢cok | gunu kontrol edin.
buyuk. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0013 | (Sadece asenkron motorlar) Siarucudeki motor nominal degeri ayarlari-
Motor veri hatasi. nin motor plakasindakilerle ayni oldugunu
kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.
FF63 | STO teshis arizasi Yazilim dahili ariza. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08

Kontrol kartr yukleme parametresini kulla-
narak veya gug¢ cevrimi yaparak).
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tili)

FF81 | FB A zorlamali hata Haberlesme adaptéri A PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol
yoluyla bir hata komutu alindi. | edin.

FF8E | EFB zorlamali hata Dabhili haberlesme arabirimi PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol

yoluyla bir hata komutu alind1.

edin.




